个人介绍
	姓名
	李子月
	出生年月
	1986年01月
	职称
	高级工程师
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	工作单位
	一体化指挥调度技术国家工程实验室
	职务
	技术总监
	

	专业特长
	惯性/卫星组合导航、自动驾驶、多源融合智能感知
	

	最后学历
	2013年3月毕业于 浙江大学控制工程 专业，获 硕士研究生 学位
	

	联系电话
	18910639050
	E-mail
	Lzy_work@126.com
	

	专业水平和科研项目成果：
曾从事武器、舰船、军用航空等领域高精度惯性导航、卫星导航、组合导航等关键技术研究、实现与应用，军用产品开发经验丰富，对多源异构传感器融合关键技术及应用有深入的研究。具有观光接驳车、清扫车、巡逻车等多款自动驾驶产品开发经验；面向警用、军用行业场景需求，开发了多款目标识别、行为识别算法及软件；将指挥调度和智能感知、大数据、数字孪生技术相结合，开发了农业智能指挥调度系统及平台。2021年10月获得高级工程师职称，近5年研究成果如下：
（1）发表EI/SCI等学术论文10余篇，受理发明专利10余项，其中个人授权专利2项；
（2）获得省部级科技进步一等奖2项（场景驱动的多模态感知智能关键技术及应用、面向复杂环境的自主无人系统智能决策与协同控制关键技术及应用），二等奖1项（多平台泛在可信导航关键技术及应用）。

	专业工作经验和指导能力：
2013年硕士研究生毕业于浙江大学控制系，现为南京航空天大学自动化学院导航制导与控制专业在读博士研究生；任职于博康智能信息技术有限公司承建的一体化指挥调度技术国家工程实验室。2013年4月-2016年9月期间，任职于中国航天十三所设计三部，任职总体算法工程师、型号负责人，负责多款重点机载型号惯性导航产品研制、生产与交付工作；2016年9月-2018年5月期间，和李德毅院士合作，从事自动驾驶技术研究，任职北京智尊保汽车科技有限公司常务副总经理，全面负责公司技术研发、市场拓展和日常管理工作，和中国中车、金龙旅行车、北方汽修、湖南汽车职业技术学院等重要客户实现了良好的合作关系。2018年至今就职于一体化指挥调度技术国家工程实验室，从事公安、能源领域多源融合智能感知、人机协同自动驾驶技术研究。在多传感器融合定位、自动驾驶、机器人、多源融合智能感知等研究方向具有一定的技术水平和丰富的项目开发经验。

	社会兼职：
（1） 中国指挥与控制学会青年工作委员会常务委员；

（2） 全国工商联人工智能工作委员会委员；

（3） 北京工商大学研究生实践导师；

（4） 中国人工智能学会会员；

（5） 中国航空学会会员。
（6） 中国计算机学会会员
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